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研究

⚫ロボット導入で労働力不足を解消しませんか？

⚫工業試験場のロボット展示施設「ロボラボ」で体験しませんか？

課題（背景）

概要

この技術のメリット

⚫ 大きさ・形状が不定な食品は認識・把持が難しく、これまで自動化が進んでいない

⚫ 特に整列・箱詰め作業では多くの人手が必要。しかし人手不足で作業員確保が困難

⚫ AIで不良品を判別し、ロボットで排除する不良品検査システムを開発

⚫ 大きさ・形状が不定な食品（ワーク）を確実に把持する空気圧駆動型ロボットハンドを開発

ロボット導入をお考えですか？
～ロボットによる食品製造工程の自動化 ～
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⚫手間のかかる整列・箱詰め作業を自動化

⚫AIが見極め、ロボットが排除

食品ハンドリングシステム

ワーク整列用カメラ

離間コンベ
ア

ロボットハンド不良品 正常品

ワーク整列ロボット不良品排除ロボット

AIによる不良品判別 不良品検査システム 食品整列システム

不良品判別AI用カメラ


